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Pa^ntansprOche: 

%; f, Streckwerk far Faserbander odcr Vorgarn, mil 
einer angetriebenen Ausgangs-Unterwalze und 5 
-.weiteren Unterwalzen, die parallel zu und hinter der 
Ausgangs-Unterwalze liegen und dersn Abstande 
relativ zucinander und zur Ausgangs-Unterwalze 
veranderbar sind, und mit verstellbaren Antriebsor- 
I anen, urn, abgcleitet von der Ausgangs-Unterwalze, 10 
die Eingangs-Unterwalze und die fibrigen Unterwal- 
! zen unabhangig von ihrer Lage mit verftnderlichcn 
Geschwindigkeiten anzutreiben, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Antriebsorgane ein 
Zwischenvorgelege mit starren Achsen, das parallel 15 
zu den Unterwalzen (18, 20, 22, 24) ausgerichtet ist, 
Zahnrader, die eine Antriebsverbindung zwischen 
fder Ausgangs-Unterwalze (IE) und dem Zwischen- 
vorgelege hcrstellen, und die zum Verandern der 
-Gbersetzungsverhaitnisse mehrere, um ortsfeste 20 
^iAchsen drehbare Wechselraderpaare (74, 84; 86, W>; 
■ 97) aufweisen, flexible Antriebsorgane (96, 100, 
'. ICS), die eine Antriebsverbindung zwischen dem 
' Zwischenvorgelege und den weiteren Unterwalzen 
'(20, 22, 24) herstellen, und elastisch federnd 25 
beaufschlagte Spannorgane (112, 114, 116, 118) zum 
dauernden Spannen der flexiblen Antriebsorgane 
(96, 100, 109) umfassen, und daO die Wechselrader- 
paare (74, 84; 86, 90; 95, 97) alle an einer Seite der 
Unterwalzen (18, 20, 22, 24) und die flexiblen y> 
Antriebsorgane (96, 100, 106) insgesamt an der 
anderen Seite der Unterwalzen (18, 20, 22, 24) 
angeordnet sind. 

2. Streckwerk nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die flexiblen Antriebsorgane Riemen 35 
(96, 100, 106) sind, die fiber Riemenscheiben (94, 98; 
102, 104; 108, 110) laufen, daB jedem Riemen (96, 

. 100, 106) ein Spannorgan zugeordnet ist, das einen 
an einem Ende schwenkbar gelagerten Tragarm 
(118) umfaBt, an dessen anderem Ende je eine 40 

\ Spannscheibe (112, 114, 116) gelapert ist, und daB 
jedem Tragarm (118) im Bereich seines Schwenk- 
punktes eine Feder (120) zugeordnet ist, die den 
Tragarm (118) oder die an ihm angebrachte 
Spannscheibe (1 12, 1 14, 1 16) an den Riemen (96, 100, 45 
106)drQckt 

3. Streckwerk nach Anspruch t oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB ein Wechselraderpaar (74, 84) 
zum Verandern der Drehzahi der weiteren Unter- 
walzen (20, 22, 24) dient und ein zweites und/oder 50 
drittes Wechselraderpaar (86, 90; 95, 97) nur zum 
Verandern der Drehzahi einer der Durchzugs-Un- 
terwaizen (20 oder 22) vorgesehen ist 

4. Streckwerk nach einem der Ansprtiche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Zwischenvorgele- 55 
ge eine der Anzahl der weiteren Unterwalzen (20, 
22, 24) entsprechende Anzahl ortsfest angeordneter 
Zwischen weilen (58, 60, 62) umfaBt. die im 
wesentlichen unterhalb dieser Unterwalzen (20, 22. 
24) angebracht sind, und daB je ein Riemen (96, 100. 60 
106) die Antriebsverbindung zwischen einer der 
Zwischenwellen (58, 60, 62) und der entsprechenden 
Unterwalze (20, 22, 24) herstellt 

5. Streckwerk nach einem der Ansprtiche 1 bis 4, 
.dadurch gekennzeichnet, daB die Zahnrader ein 65 
Planetengetriebe (66) umfassen, das von der 
Ausgangs-Unterwalze (18) und wahlweise von einer 
zus&tzlichen Antriebsquelle (76) mit veranderbarer 



Geschwindigkeit antreibbar 1st, um die Ausgangs- 
drehzahi des Planetengetriebes (66) zu verandern, 
dem ein Halteorgan (82) so zugeordnet ist, daB das 
Planetengetriebe (66) zu bcstimmten Zeitpunkten 
nur von der Ausgangs-Unterwalze (S8) antreibbar 

Ist. 



Ein aus der DT-AN TI450 76a 12-01-20. 3. 52 
bekanntgewordenes Streckwerk weist aufler den durch 
RcibungsschluB mitgenommenen Oberwalzen vier an- 
cetriebene Unterwalzen auf, namlich eine angetnebene 
Ausgangs-Unterwalze, von der sich der Antrieb ffir die 
Obrigen Unterwalzen ableitet, zwei mittlere Unterwal- 
zen und eine Eingangs-Unterwalze. 

Bei diesem bekannten Streckwerk kann die Drehzahi 
jeder einzelnen Unterwalze nicht unabhangig von der 
Drehzahi der Obrigen Unterwalzen vcrftndert werden. 
DarOber hinaus sind verschwenkbare Vorgelegewellen 
vorhanden, die nach dem Austausch von Zahnradern 
nur von Fachkr&ften neu justiert werden ktfnnen. 

Gleiches gilt im wesentlichen auch ffir Vierwalzen- 
Flye/ Streckwerke. die in einem Prospekt der Firma 
Zinser dargestellt und beschrieben sind. Auch hier sind 
nicht alle Unterwalzen in ihrer Drehzahi unabhangig 
voneinander veranderbar und dis Umstellung der 
Stretkwerke auf eine andere Faserart oder eine andere 
Stapellange macht Neujustierungen erforderlich. die 
ebenfalls nur von Fachkraften durchgeffihrt werden 
k6nnen, t , 

Bei einem aus der DT-OS 20 44 996 bekanntgeworde- 
nen Streckwerk erfolgt der Antrieb der Unterwalzen 
fiber Zahnriemen und gezahnte Riemenscheiben. Damit 
die Unterwalzen von den Zahnriemen spielfrei mitge- 
nommen werden, sind Riemenspanner in Form von an 
Schwenkarmen angebrachten Spannrollen vorgesehen. 
Bei einer Veranderung der Positionierung der Walzen 
mQssen die Schwenkarme ge!8st und in der neuen 
Stellung fesigezogen werdea Da die Riemenspannung 
ffir einen ordnungsgemftBen Verzug des Fasermaterials 
auBcrst w*chtig ist, kOnnen die erforderlichen lustierun- 
gen auch in diesem Fall nur von Fachkrftften 
vorgenommen werden. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein 
Streckwerk for Faserbander oder Vorgarn in der Wetse 
zu verbessern, daB die Umstellung des Streckwerkes auf 
anderes Fasermaterial, dlu die Verflndcning der 
Walzendrehzah! und/oder die Posiiionierung der 
Walzen in einfacher und zuverlftssiger Weise auch von 
angelernten KrSften vorgenommen werden kann. 

Die Aufgabe wird bei einem Strwckwerk der zuvor 
erwfthnten Art durch die im ersten Anspruch angegebc- 
nen Merkmale gelOst 

Dadurch, daB der Antrieb von der Ausgangs-Unter- 
walze zu den mittleren Unterwalzen und der Eingangs- 
Unterwalze fiber ein Zwischenvorgelege mit starren 
Achsen und um ortsfeste Achsen drehbare Wechsel- 
raderpaare erfolgt brauchen zur Veranderung der 
waizendrehzani nur die Stii die ortsfestsn Achsen 
aufgesteckten Zahnrader der Wechselraderpaare aus- 
getauscht zu werden, hne daB hierbci Neujustierungen 
vorgenommen werden mQssea 

Neujustierungen entfallen auch bei einer Verande- 
rung der Lage der Walzen, weil ihren flexiblen 
Antriebsorganen federnd beaufschlagte Spannorgane 
zugeordnet sind, die ungeachtet der Lage der Walzen 
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fttr erne gleichmaBigc Spannung der Antrfebsorgane 
eorgea 

\ Eine Anpassung des Streckwerkcs an das jeweils zu 

verarbcitende Fascrmaterial kann dahcr schnell und 
vsinfach von angclernten Krflften durchgeffihrt werden. 5 

Dadurch, daB die Wcchselradeipaare alie an eintr 
Seite des Strcckwerkes, die flexiblcn Antricbsorgane 
alJe an der anderen Seite des Strcckwerkes angeordnet 
sind, lassen sich zwei spiegelbildlleh gleirhe Streckwer* 
ke zu einer Streckmaschine zusammenfassen, bei der die io 
Wechselraderpaare jeweils auBen liegen und beiden 
Streckwerken ein gemeinsamer Antriebsmotor zu- 
geordnet ist 

Bci einem Austausch der von auflen leicht zugangli- 
chen Wechselrader und bei einer Veranderung der Lage 15 
der Walzen brauchen keinerlei Justierungen in dem die 
; fiexiblen Antriebsorgane aufnehmenden mittleren Ab- 
schnitt der aus zwei Streckwerken bestehenden 
■ ...gr ^Streckmaschine vorgenommen zu werden, da die 
^^Antriebsorgane ungeachtet der Stellung der Walzen 20 
p^uhter gleichbleibender Spannung stehen, 

Q er Vollstandigkeit halber sei erwahnt, daB elastisch 
beaufschlagte Spannorgane in Verbindung mit Spinn- 
•> Jmaschinen im Prinzip bekannt sind. So wird z. B. bei 
einer Offenend-Spinnmaschine nach der DT-OS 25 
4 ^21 45 086 vorgeschlagen, einen Uber zwei Scheiben 
^faufenden Riemen seitlich an eine Hauptantriebswelle 
anzudrGcken und hierdurch den Antrieb an roticrende 
Organe der Maschine wciterzuleiten. Eine der Riemen- 
.. scheiben steht unter der Kraft einer Feder, die sie von 30 
der anderen Riemenscheibe weg zu bewegen sucht, so 
daB der Riemen stets gespannt ist Bei Streckwerkan- 
trieben sind elastisch federnde Spannorgane bisher 
; nicht verwendet worden. 

ZweckmaBige Weiterbildungen der Erfindung sind 35 
den UnteransprOchen zu entnehmen. 

Bei Ausgestaltung des Streckwerkes nach Anspruch 2 
wird das Problem einer schlupffreien Mitnahme der 
angetriebenen Unterwalzen ungeachtet der Lage der 
Walzen in konstruktiv einfacher und zweckmaBiger 40 
Weise geldst 

Um die Drehzahl der mittleren Unterwalzen und der 
Eingangs-Unterwalze gegeniiber der Drehzahl der 
Ausgangs-Unterwalze einerseits gemeinsam im glei- 
chen AusmaB, andererseits aber auch unabhangig 45 
voneinander verandern zu kdnnen, wird das Streckwerk 
nach Anspruch 3 ausgebildet 

Bei Ausgestaltung des Streckwerkes nach Anspruch 4 
ergibt sich ein gedrangter, platzsparender Aufbau, was 
in Anbetracht des begrenzten Raumes, der in Spinnerei- 50 
< betrieben zur Verfligung steht, vorteilhaf t ist 
ji Wenn dem Streckwerk eine Faserbandegalisierein- 

richtung zugeordnet werden soil, wird das Streckwerk 
nach Anspruch 5 ausgebildet Das hiernach vorgesehene 
k Planetengetriebe paBt in Verbindung mit der ihm 55 
*. j zugeordneten, zusatzlichen Antriebsquelie den Verzug 
j : i" der sich andernden Breite, Dicke oder Dichte des 
f ' Faserbandes an. 

Kommt dagegen keine Faserbandegalisiereinrichtung 

* zur Verwendung, so wird das Halteorgan zur Wirkung 60 
gebracht, wodurch das Planetengetriebe mit konstan- 

5 tern Obersetzungsverhaltnis arbeitet 

Ein AusfQhrungsbeispiei der Erfindung wird anhand 

* der F i g. 1 bis 6 eriautert Es zeigt 

v Fig. 1 eine schematische Draufsicht auf zwei zu einer 65 

Streckmaschine zusammengefaQte Streckwerke, bei der 
einige Teile der Maschinenabdeckung weggebrochen 

? sind, 




Fig. 2 eine schematische Darstcllung des Antriebcs 
der Streckwerke narb Fig. 1 r 

Fig, 3 schematisch und in perspektivischer Darstcl- 
lung den Strcckwerkantricb von der Linie 3-3 in F i g. 1 
aus betrachtet, 

F i g. 4 in vergrflflerter Darstellung einen Schnitt nach 
der Linie 4-4 in Fig. 1, 

Fig. 5 in schematischer Darsieliung einen Schnitt 
nach der Linie 5-5 in Fig. 1 und 

F i g. 6 einen Schnitt nach der Linie 6-6 in F i g. 5. 

In Fig. 1 ist cine zwei Streckwerke 16, 16' 
umfassendc Streckmaschine 10 fUr textiles Faserband 
oder Vorgarn dargestellt Die Streckmaschine 10 hat 
einen Mittelabschnitt 12 und zwei Scitenabschnittc 14, 
14' mit den Streckwerken 16 und 16'. Die Streckwerke 
16, 16' sind von identischer, liblicher Bauart, und die 
foigende Beschreibung des Streckwerkes 16 gilt 
demzufolge auch fUr das Streckwerk 16', dessen 
Einzelelemente in den Zeichnungen die gleichen 
Bezugszeichen tragen wie das Streckwerk 16, wobei 
jedoch ein Strichtndex hinzugesetzt ist. Das Streckwerk 
16 umfaBt gemaB den Fig. 2 und 4 eine Ausgangs-Un- 
terwalze 18, zwei mittlere Unterwalzen 20, 22 und eine 
Eingangs-Unterwalze 24, die parallel zueinander und im 
wesentlichen in einer Ebene Hegend in Walzenstandern 
28 (Fig. 4) zwischen Langstr&gern 26 (Fig. t und 4) 
gelagert sind. Die Walzenstander 28 fOr die Ausgangs- 
Unterwalze 18 sind an den Langstragern 26 starr 
befestigt Die Enden der Achse der Ausgangs-Unterwal- 
ze 18 ragen einerseits in einen Cetriebekasten 65 und 
andererseits in den Mittelabschnitt 12 der Streckmaschi- 
ne 10. Die Achsen der mittleren Unterwalzen 20, 22 und 
der Eingangs-Unterwalze 24 enden an der einen Seite 
kurz vor dem Getriebekasten 65, wahrend sie mit ihren 
anderen Enden durch einen Schiitz 13 (F i g. 5 und 6) in 
den Mittelabschnitt 12 ragen. Die Walzenstander 28, 
welche die Achsen der mittleren Unterwalze 20, 22 und 
der Eingangs-Unterwalze 24 tragen, sind entlang der 
Langstrager 26 verschiebbar, wenn die in Fig. 4 
dargestellten Feststellschrauben 30 geldst werden. Die 
mittleren Unterwalzen 20, 22 und die Eingangs-Unter- 
walze 24 sind demnach relativ zueinander und auch zur 
Ausgangs-Unterwalze 18 hin- und hcrbewegbar, um den 
Streckwalzenabstand und die Lange der Verzugsfeider 
verandern zu kdnnen. 

Innerhalb des Mittelabschnittes 12 ist eine Hauptwel- 
le 32 gelagert (Fig. 2), die ihren Antneb Qber eine 
Kupplung 36, die Riemenscheiben 38 und 42 und den 
Keii- Riemen 40 von dem Hauptantriebsmotor 34 erhalt 
An der Hauptweile 32 ist eine Getriebeschnecke 44 als 
Antriebsorgan ftir einen (nicht dargestellten) Drehtopf 
der Streckmaschine 10 befestigt An einem Ende der 
Hauptweile 32 befindet sich ein Zahnkranz 46, der mit 
einem innerhalb des Mittelabschnittes 12 liegenden 
Zahnkranz 48, welcher an der Welle der Ausgangs-Un- 
terwalze IS des Streckwerkes -6 befestigt ist, Qber einen 
Zahnriemen 50 in Verbindung steht Der Zahnriemen 50 
wirkt auBerdem mil einem frei drehbaren Zahnkranz 52 
zusammen und ist um einen Zahnkranz 54 herumge- 
flihrt, der an der Weiie einer dem Streckwerk 16 
nachgeschalteten Kafanderwalze 56 befestigt ist Am 
anderen Ende der Hauptweile 32 sind dem Streckwerk 
16' ebenfalls Zahnriemen und Zahnkranze zugeordnet, 
so daB durch die Hauptweile 32 gleichzeitig die 
Ausgangs-Unterwalzen 18, IS' beider Streckwerke 16, 
16' und die nachgeschalteten Kalanderwalzen 56, 56' 
angetrieben werden. 

Der Antrieb der Obrigen Unterwalzen jedes Streck- 



werkes 16, 16' lettet sich von den Ausgangs-Unterwal- 
zen 18, 18' ab f wobei an beiden Maschinenseiten 
einander entsprechende oder identische Konstruktions- 
elemcnte vorgesehen sind Diese Konstruktionselemen-* 
te, die in Verbindung mit dem Streckwerk 16 5 
beschrieben werden, umfassen ein unterhalb des 
Streckwerkes 16 angeordnetes Zwischenvorgelege, ein 
insgesamt auf der einen Seite des Streckwerkes 
innerhalb des Getriebekastens 65 angeordnetes Getrie- 
be, das die Verbindung zwischen der Ausgangs-Unter- io 
walze 18 und dem Zwischenvorgelege herstellt, sowie 
flexible Antriebsorgane, die insgesamt an der anderen 
Seite des Streckwerkes 16 innerhalb des Maschinenmit- 
telabschnittes 12 untergebracht sind und die Verbindung 
zwischen dem Zwischenvorgelege und den ubrigen i$ 
Unterwalzen des Streckwerkes 16 herstellen. 

Das Zwischenvorgelege des Streckv/erkes 16 umfaBi 
gemSB den F i g. 2 bis 5 mehrere Zwischenwellen 58, 60, 
62, die mit geeigneten Lagern 63 (von denen in Fig. 5 
eines in Verbindung mit der Ausgangs-Unterwalze 18 20 
dargestelh ist) unter dem Streckwerk 16 und einer 
unterhalb des eigentlichen Streckwerkes liegenden 
Grundplatte 64 (Fig. 5 und 6) ortsfest gelagert sind. Die 
Zwischenwellen 58, 60 f 62 liegen parallel zueinander 
und befinden sich im wesentlichen unterhalb der ihnen 25 
zugeordneten Unterwalzen 20, 22, 24 des Streckwerkes 
16. wobei die Enden der Zwischenwellen seitlich 
vorstehen und in den Mittelabschnitt 12 oder den 
Getriebekasten 65 des Seitenabschnittes 14 der 
Streckmaschine 10 ragen. 30 

Innerhalb des Seitenabschnittes 14(siehe insbesonde- 
re die Fig. 1) befindet sich der bereits erw&hnte 
Getriebekasten 65 mit den Zahnr2dern, welche die 
Zwischenwellen 58, 60, 62 und die Welle der 
Ausgangs-Unterwalze 18 des Streckwerkes 16 in 35 
Verbindung bringen. Zu den Zahnradern gehoren auch 
die Rader eines regelbaren Planetengetriebes 66, das ein 
auf der Achse der Ausgangs-Unterwalze 18 befestigtes 
Eingangssonnenrad 68, Planetenrader 70. einen Zahn- 
kranz 72 und ein Abtriebsrad 74 umfaBt Zusatzlich zu 40 
dem Antrieb durch das Eingangssonnenrad 68 kann der 
Zahnkranz 72 erforderlichenfalls auch einen sich 
andernden Antrieb von einem Servomotor 76 erhalten. 
der innerhalb des Seitenabschnittes 14 der Streckma- 
schine 10 auBerhalb des Getriebekastens 65 angeordnet 45 
ist. Der Servomotor 76 versetzt em auf seiner Welle 
befestigtes Zahnrad 78 in Drehung, das mit einem 
Zwischenzahnrad 80 kammt welches seinerseits mil 
ciner an der AuBenseite des Zahnkranzes 72 angebrach- 
ten AuBenverzahnung im Eingriff steht Wenn in 50 
Verbindung mi: dem Streckwerk 16 und dem Servomo- 
tor 76 eine (nicht dargestellte) Faserbandnivellier- bzw. 
Faserbandegalisiereinrichtung benutzt wird, so wird 
durch den Servomotor 76 das Obersetzungsverhaitnis 
ties Planetengetriebes 66 in einer solchen Weise 55 
verSndert, daB eine Anpassung in Abhangigkeit von 
Veranderungen der Faserbanddicke erfolgt, die von der 
Egalisier- oder Nivelliereinrichtung festgestellt werden. 
Wenn andererseits in Verbindung mit dem Streckwerk 
16 keine derartige Egalisier- oder Nivelliereinrichtung 60 
benutzt v/lrd, erhSll das Planetengetriebe 66 seinen 
Antrieb nur von dem auf der Welle der Ausgangs-Un- 
terwalze 18 befestigten Eingangssonnenrad 68, so daB 
das Obersetzungsverhaitnis zwischen dem Sonnenrad 
68 und dem Abtriebsrad 74 konstant ist. Urn dieses 65 
konstante 0b rsetzungsvcrh&ltnis sicherzustellen, ist 
ein Bolzen 82 (Fi g.3) vorgesehen, der sich im Bereich 
der Buchse des Zahnkranzes 72 befindet. Der Bolzen 82 
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kann in cine in der Buchse des Zitfmkjjiittfe 
vorgesehene (nicht dargestellte) Bohrung £ingwte&t 
und wieder aus dieser herausgezogen we^en^W^mBer 
Bolzen 82 in die Bohrung der ^^Ag^^WSt 
der Zahnkranz 72 gegeh Rotation gesicherv|SdpJdie ^ m 
Drehzahl des Abtriebsrades 74 in einem kohstSnlen 
Verhaitnis zur Drehzahl des tmw^^^^%V^^^^^^^^i 
steht, was dann der Fill sein muB^nnqm Vf^inlfiwg^ 



mit dem Streckwerk 16 keine Egatfsiereinncn'^ 



4 



Einsatz kommt Bei dem Abtriebsrad '74 hiM&i^MP^m§ 
urn ein Wechselrad '"**^wnl!gB&. 
Der Getriebekasten 65 enthalt weiterhin ...... 

Wechselrader 84, 86 und ein Zahnrad 88, die auf einem 
gemeinsamen und urn eine feste Achse rotierenden 
Wellenstumpf befestigt sind. Das Abtriebsrad 74 des 
Planetengetriebes 65 kammt mit dem auBen liegenden 
Wechselrad 84, so daB dieses und Jamit auch die beiden 
anderen Zahnr&der 86 und 88 angetrteben werdeit Das 
Wechselrad 86 kammt mit einem WechseSrad 90, das auf 
der mittieren Unterwalze 20 zugeordneten Zwischen- 
welle 58 befestigt ist Das Zahnrad 88 treibt flber im 
Eingriff miteinander stehende Zwischenrfider 91, 92 ein 
'Zahnrad 93 an, das auf der Zwischenwelle 62 for die 
Eingangs-Unterwalze 24 befestigt ist Ein Zahnrad 95, 
das auf der glecchen Weife befestigt ist wie das Zahnrad 
92 und daher zusammen mit diesem rotierU kflmmt mit 
einem Zahnrad 97, das auf der Zwischenwelle 60 
befestigt ist die der anderen mittieren Unterwalze 22 
des Streckwerkes 16 zugeordnet ist Die Zahnr&der und 
Zwischenrader 93, 95 und 97 sir.d Wechselrader, wobei 
es sich beim Zahnrad 93 urn ein sogenanntes 
Hybrid-Zahnrad handelt 

Auf der dem Getriebekasten §5 gegenCberliegenden 
Seite des Streckwerkes 16 sind innerhalb des Mittelab- 
schnittes 12 flexible Antriebsorgane unterg»bracht die 
eine Antriebsverbindung von den Zwischenwellen 58, 
60, 62 zu den jeweils zugeordneten Wellen der mittieren 
Unterwalzen 20, 22 und der Eingangs-Unterwalze 24 
herstellen. GemaB den F i g. 2, 5 und 6 gehdrt zu diesen 
flexiblen Antriebsorganen ein Rteme.. 98, der urn 
Riemenscheiben 94 und 98 ittuft, von denen die 
Riemenscheibe 94 auf der Zwischenwelle 38 mid die 
Riemenscheibe 98 auf der Welle der mittlc. n 
Unter waize 20 befesiigi ist Ein Riemeii iCO .Sufi un. d;c 
Riemenscheiben 102 und 104, von denen die eine an der 
Zwischenwelle 60 und die andere an der Welle der 
mittieren Unterwalze 22 befestigt ist Ein wcite'er 
Riemen 106 lauft (iber die Riemenscheiben 103 und 1 '0. 
von denen die eine an der Zwischenwelle 62 und die 
andere an der Achse der Eingangs-Unterwalze 24 
befestigt ist. Die Riemen 96, 100 und ICS Izuten 
auBerdem uber Spannscheiben 112, 114 und 116. Die 
Spannscheiben 112, 114 und 116 sind an den oberen 
Enden von drei identischen Tragarmen 118 gelagert, die 
mit ihren unteren Enden schwenkbar auf horizontal ^ 
genchteten, ortstesten Achsen gelagert rirtd. GemSB -jfe 
Fi g.6 wirkt auf das untere Ende des die Spannscheibe ^ 
114 tragenden Tragarmes 1 18 eine Feder 120 ein, die die 
Spannscheibe 114 nachgiebig gegen den Riemen 100 
driickt und zwar unabhBngig von der jeweiligen 
Position, welche die mjtttere Unterwalze 22 einnimmt 
die von der Riemenscheibe 102 Ober den Riemen 100 
angetneben wird Den Tragarmert 118 der Sparinscnei- 
ben 112 und 116 sind in gleicher Weise {nicht 
dargestellte) Federn zugeordnet, von derien die 
Scheiben 1 12 und 116 zwecks Spannung der zugedrdrie* 
ten Riemen 96, 106 gegen diese Riemeii f gedrOckt 
werden, welche die mittlcre Unterwalze 76 und die 
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BnsaqSB-UotenrafeBSiaMnaieiL 
Es zeigt odMhSl taoo w oder ale vessteflbaren 

m ^ at - ™ iK^t^^^S 

wewtsn.jMaafa AgeSa cdar Vdanderaigea im 
Beiert der zageonfcstea Gctriefceet Tiaente innerhatb 
des CfetnebetestaB 65 oder im Benfck der im 
Mittebtedinm XL mmg&BK&ten fieri** Autriebs- 
organe durcngeffiart amio, monen, so deB das 
Veretellen and )«iaei dsr Untenrafaea 2b, 22, 24 
schnell und carfadi dzd«e£&n werdea kaoa. Wenn 
die Position einer der Unttrwahea 20, 22 oder 24 
wandert wifd, » wssnfaRaocfa die aaf der Welle der 
toreffsnden IMgwto aagebradrte jtemcnschcibe 
*■ "«^1^2{*!«f!P^«IPW r 5Sife LWMara^anuiiiB 
der Riemeiudh^jp^ojjer iMatfh^ normafcr. 
weise da«4Uam.d«j«e am dkaeJIteB-^eifen 
he^gelegtoi R*»e» *, jo? oder lOS entweder 
^««*«t oder Sberegaaat ««den. I^'Loc&eVn 
oder Qterapannen wrt jedobh dardi die aeeordnete 
Spanascheiben 112, 114 oder M6 verihmdert. da die 



to 



»3, 



EinfhiB der auf den ihr TOgiMrdnstea^agarB^V 

jpdrtckt wud. so daB stels eirie: aiisrachende RieS en - 
spanaung vorhandentst . 
Zum Veretellen der Unterwalzen 20, 22 und/oder 24 

MittehUMchmttes 12 oder im Getriebe^eh 65 der 
?treckmaschine 10 verstellt zu werdenFes irt tiiicht 
SSS^' voadie^a^aenab. 
D.eglefchen yerhlltiwse, wie sie in Verbindung mh 

»?5*g?* L !£*^ne$en worteii sind> gelfen 
auch^dasSt^we*^ 

SgWgB^I, uno70der die Vei&derung der 
Preh^der m ^ 

Unterwala: ^tm^e^Wt^if^bi^^n 
iStreckwerlc 16' erfolge^ u^g^^Der^S 
SLS^ S^ecl^ea 16 und # 



jp unterechiedlich sein. 
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